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INTRODUGAO
Este controlador possui multiplas entradas e saidas adequadas a maioria das aplicagdes em
processos e equipamentos.
Todas as fungdes, entradas e saidas séo configuradas através do teclado sem necessidade
de alteragdes no circuito.
Contém um menu reduzido e suficiente para executar as principais funces exigidas em diversos
processos, tornando-se um produto versatil e amigavel ao usuario.
E baseado em microcontrolador RISC com operagdes matematicas e algoritmos equacionados
em 32 bits com ponto flutuante, o que Ihe confere exatiddo no processamento dos sinais.

CARACTERISTICAS
Alimentac&o universal.
Entrada universal.
Controle pulso ou linear: 0/ 4 a 20mA
Alarmes com mdiltiplas fungdes e temporizacdes.
Rampas e patamares com 63 segmentos divididos em até 32 programas.
Auto-sintonia dos pardmetros P..D.
Retransmisséo de PV em 0 a 20mA ou 4 a 20mA.
Soft-start programavel.
Protecdo dos pardmetros em 4 niveis.

ESPECIFICAGOES
Entradas
e Tipo/norma: ~ Termopares (ASTM E230/98):
J:-50 a 800°C
K:-100 a 1300 °C
S:0a1760°C

Termoresisténcia (ASTM E1137/98)
PT100: -200 a 530°C
Medigo a 3 fios; corrente de excitagdo de 200uA
Lineares (escala configuravel de -1999 a 9999 u.e):
0~20mA, 4~20mA, 0~5V, 1~5V e 0~10V
 Exatidao: 0,3% f.e
® Resolugdo:  Conversdo A/D em 16 bits
Display com 12000 pontos (-1999 a 9999)
© Amostragem: 5 por segundo
e Impedancia:  Termopares e termoresisténcias > 10MQ
Tensdo > 1,5 MQ
Corrente = 100Q



Saida analdgica
* Sinal: 0a20mA, 4 a 20mA para controle e retransmissao
PWM (pulso de 0 / 24 Vcc) para controle
 Exatidao: 0,5%f.e
® Resolugdo:  Conversdo D/A em 10 bits (até 1000 pontos)
© Amostragem: 10/ segundo
e Impedancia: < 1KQ

Saida a relé

* Tipo: 1 relé SPST-N.A.

e Capacidade: 1A/250Vac
Recomendagcdes: Para saida de controle a relé, configurar o parametro C.t maior que 20 segun-
dos, a fim de prolongar a vida Gtil do componente.

Alimentagao
 Tenséo: 85 a 265V
e Freqiiéncia:  DC, 50 a 60Hz
© Consumo: 5VA

Placa
e Dimensional: L:95,A:77,P:30 mm
® Peso: 60g

Display’s:
10mm e 8mm

Ambiente de operacéo
e Temperatura: -10a 55°C
© Umidade: 30 a 85% nao condensado
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INSTALAGAO

Mecanica (dimensdes em mm)
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Elétrica

Os terminais séo do tipo plug, permitindo conexdes com condutores de seccao
igual ou menor a 1,5mm?.
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Bornes 1-2-3-4: Entradas de sensores conforme ligacéo indicada.
Bornes 5-6: Saida de retransmisséo de PV (0 a 20mA ou 4 a 20mA).
Bornes 7-8: Saida de controle.

Bornes 9-10: Saida de alarme.

Bornes 11-12:  Entrada de alimentagéo de 85 a 265V.



Observagdes

¢ Os condutores de sinais de entrada devem ser canalizados em eletrodutos aterrados,
separados da alimentagao e poténcia.

o A alimentagao dos controladores deve ser feita de uma rede propria para instrumentacao,
sem flutuacdes de tensdo, livre de harmdnicas e interferéncias elétricas.

¢ Em caso de interferéncias eletromagnéticas (EMI) é recomendavel o uso de filtros RC
paralelo as bobinas de contatores ou solendides que estejam gerando tais interferéncias.

e Para interligar um termopar ao controlador, utilizar cabo de extenséo ou compensagéo
compativel com o tipo de termopar, observando a polaridade correta.

e Para interligar um PT100 ao controlador, utilizar condutores de mesmo comprimento
e bitola, ndo excedendo 10Q da resisténcia de linha.

PAINEL DE OPERACAQ
C AL PG
o o
I N
i _l |
W I
AtelIZ 171
(@] [« [a] [v]
Sinalizagao

C Acende ou pisca proporcionalmente a saida de controle.

AL Acende quando ocorrer um alarme. Pisca quando o alarme € temporizado.

PG Pisca enquanto o controlador executa um programa de rampas e patamares.
Acende quando o programa esta parado (Hold).

AT Pisca enquanto o controlador executa a auto-sintonia do P.I.D.

Display
* No ETC o display superior sempre indica a leitura da variavel do processo, e o display inferior

indica o set-point SP e os parametros. Apds 60 segundos sem acionar as teclas,
o display inferior retorna ao SP.
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Teclado

J

>

Navegacé&o entre blocos de pardmetros:

Pressionada 1 vez: Bloco de operacéo

Pressionada 2's:  Bloco de programas

Pressionada 4 s:  Bloco de configuragdo

Pressionada 8's:  Bloco de calibragéo

Obs: e Para retornar de qualquer parametro a tela principal, pressiona-la por 2s.
* Para que esta tecla opere, verificar a posicéo do strap de configuragéo

préximo aos conectores.

Entra e sai no contetido dos parametros.

Incrementa ou troca a variavel apresentada.
Nos blocos de pardmetros, sobe na coluna, parando no primeiro parametro.

Decrementa ou troca a variavel apresentada.
Nos blocos de pardmetros, desce na coluna, parando no dltimo parametro.

PARAMETRIZAGAO

0 controlador é constituido por 4 blocos de Parametrizagao:

Operagéo:
Programas:

Contém variaveis de uso rotineiro do operador.
Elaborac&o dos programas de rampas e patamares.

Configuracdo: Onde sdo definidas as caracteristicas de entrada, saidas e o modo

Calibragéo:

Para entrar

de trabalho do controlador.
Onde se efetua a correcao da calibragéo do controlador.

nos blocos, navegar e alterar os pardmetros, seguir o roteiro abaixo:

@] [« [A] [V]

(A V],—

o As alterag
® Apos 60 s

PV
1 pulso | 2s | 4s | 8s @
Operac ao Programag a0 Co nfigurac a0 Calibracio 2s
s ] Prog | Conf | Cal |
Po[) PL @] At (@] orr Lol O

N

0es serdo gravadas ao retornar a tela principal.
egundos sem pressionar nenhuma tecla, o display retorna a tela principal.



Guia Rapido

) © @ L
Operacao 1Pulso
® Configuracio (@] 4s
1 puso [ s as ss (@) Se liberado programas p/ o operador
Comoge | [Gommm | [ ] | =
=1 [Froe T | [

Programa. selecionado

@y e n | e o A [@aFF| [r ol f@) 1 PG.XX ‘@E‘ “Pg.XX"

ia @A)

=
anda prop.

P |&JV["oFF;1~999,9”

i Integral; se P #oFF
SGXX_| [ xxe | FF;1~099,9"

Diferencial; se P # oFF.

em i DNt g
[@] | seleciona os blocos de parametros  retorna a tela principal (PV) [ d ] OFF;1~999,9
XXXX_ | [ xxexx” Tempocido; se P #oFF
[ | Entrae saino parametro selecionado Ct "1~200"
@ Incrementa ou troca variavel e sobe na coluna Status do programa;se existente Histerese;se P = oFF
de parametros, parando no 1° parametro da mesma StAt | “oFF,runHoLd" HYS 0~ XXXX"
‘E Decrementa ou troca variavel e desce na coluna Acao do controle
de parametros, parando no dltimo parametro da mesma Auste doalame ’—S—M C nEdiT
“1234" | Variével ajustével, pisca o display indicando que é ajustavel ALSP | [ woxx Softstartise P+ ofF
time-out=60s (de qualquer tela retorna a tela principal ) “XXXX”
TABELA1 | Modo de operacao do programa Programas 2s Snalentmda PETEPT
Mod. ao final do programa Se liberado pvoqragﬁl p/ o operador Ponto decimal
0 | Desligaocontrole ProG_| XXX
1 SP = SP do ultimo segmento N° Prog. A “min. leitara
PGn ANV xx Dd
Repetigdo automatica do programa . XXXX
N° Segm. do prog,; se prog. nio existe ‘max. leitura
TABELA2 Sinais de entrada - DTd
n.SG “XX" in.H XXXX'
intY Entrada Escala N°CD Fonear ‘ ‘
‘-‘ n 7
- 0~5 “EditdEL” 1000 ~1000'
! -5 PGFn ‘ ‘ = Filtro digital
_ Infcio do programa na energiz_acao
- 0~10 -1999~9999 0-3 PG.P ‘ ‘ “YesNo" 1~200
o e .Pu | Saida analégica Cont./ Leitura
- Modo de operagio [Aoty ] e ]
o 0-20 Mod. | [ ‘Tabela1” e
- -200~530° ~ -20;4-20;Pul
) PT 100 -200~530°C 0~1 5P inicial e
5 s 0~1750°C 0 SP.O ‘ ‘ XXX i a
[ K -100~1300°C 0-1 0-2014-20
’ - 12,..n Funcéo do alarme
o ) 50-800°C Ll x| [ [ALFn | “Tabela3”
TABELA 3 Fungdes do 1° e 2° alarme SP final segm. 1,2,..n 4&%@!* Se”AL#uFCF”
“ProG" | Eventos relativos ao programa de rampas e patamares SPXX_| [ mxxxx
onto de ajuste
“dif.L" Aciona quando PV < SP -AX.SP Prioridade tempo x pet: - XXX
“diFH" | Aciona quando PV > SP +AXSP Prt. ] [ "tiMESP Histerese
AX.SP define 2 banda de atuacaor Tolerancia °C; se temperatura [ALHY ] x|
s AXSP(+) aciona quando PV fora da banda; bAnd | [ ~100" Retardo doalarme. -
dif AXSP () aciona quando PV dentro da banda; a banda Se alarme em “Prog” ‘OFF;1~XXXX
& simétrica el eva em consideracio a histerese AX HY. Alarme do segm. Duracio do alarme
; ‘Alarme de baixal aciona se PV < AXSP; PAL | [ "oFF” [ALPL ] [oFF1~XXXX" ]
desaciona se PV > AX.SP +AX.HY) " Blogueio inicial
Inicio/fim segm.;se P.AL =10u2 n g
o ‘Alarme de alta (aciona s PV > AX.SP; PALS Sutend” |JLALDBL
H desaciona se PV <AX.5P -AXHY) e TtEn 20 ALSP
“OFF Inoperante Final do programa AL.oP "YES,no”
Nota: X representa os nimeros 10u 2 End Libera o uso do bloco de programa
rava os parametros
o Todos os parametros podem ser alterados CAL Tabelad”
1 SP, operago e prog. podem ser alterados Aj.zeroleitura
2 SP ¢ operagao podem ser alterados Cinl | @ [ “xxxx”
3 Somente SP pode ser alterado \ Display Aj. span leitura
7 Nenhum parametro pode ser alterado | Simples CinH_JAT¥]  “xxxx"
Aj.zero Ao
Obs: com o programa Stat = Run ou Hold \ CAoL ‘ ‘ XXX
Nao é possivel alterar ‘ A span Ao

SP;intY; d.P;inL;inH; ALFn; PG.n

CAoH | [ xxxx




Operagédo

Display ~ Nome Valores Validos Descricdo
i 1| ProgramaAtual  Indica o prog em ou De 01 até 32
[ um programa a ser executado.

Disponivel se habilitado no p PG.oP
no bloco de configuragdo.
Segmento Atual  Indica 0 segmento em andamento ou seleciona um De 01 até 63

novo segmento a ser executado.
Disponivel se habilitado no p

no bloco de configuragéo.

Obs: Para mudar de segmento é necessario desligar
0 programa em andamento (StAt = oFF) selecionar
0 segmento desejado e religar (StAt = run).

PG.oP

Tempo Restante
do Segmento Atual

Indica o tempo restante do segmento em execugao ou aJusta

0 tempo a ser acima
| se habilitado no ) PG.oP
no bloco de configuragao.

Obs: Para alterar o tempo € necessario desligar
0 programa em andamento (StAt = oFF) ajustar o
tempo desejado e religar (StAt = run).

00:01 @ 99:59 min.

Status do
Programa atual

Indica e altera o estado do programa atual.
Disponivel se habilitado no parametro PG.oP
no bloco de configuragéo.

OFF: 0 programa
definido em Pg.XX

€ desligado e o controle
¢ feito com o valor de S
SP.

Run: Inicia/prossegue

0 programa definido em
PG.XX no segmento

€ no tempo indicados
nos pardmetros acima
Hold: Paralisa a

execugao do programa.

Set-Point
do Alarme

Ajusta o set-point do alarme.
Disponivel se habilitado no para
no bloco de configuragéo.

AL.oP

DeinLainH




Programas

Display Nome Valores Validos Descricéo
] 'l Bloco de Indica que o usudrio esta no bloco de programas.
[ Programas
Nimero do Indica o nimero do programa editado, De 01 até 32
m Programa ou seleciona um novo programa para edicao.
m Ne de Segmentos Indica o nimero de segmentos alocados ao programa. De 01 até 63
do Programa
Apagar ou Usado para apagar ou corrigir um programa ja editado. DEL: apaga o
Corrigir programa selecionado
0 Programa EDIT: altera os
parametros do
programa selecionado.
Inicio do Define se o programa sera iniciado ao ligar o controlador.  YES: executa o
Programa programa sempre que
ligado o controlador.
no: aguarda o comando
run do parametro
Stat para executar
0 programa.
T _ Modo de Ajusta 0 modo de trabalho para o programa. Veja tabela 1 (pag. 7)
[ Operacéo
C o Set-Point Ajusta o ponto de partida para o programa. De in.L ain.H definido
i Inicial no bloco de configuracéo.
I Tempo do Ajusta o tempo de cada segmento. De 00:01 a 99:59 min.
[ Segmento
Préximo Ajusta o ponto final do segmento. DeinLainH
Set-Point (que € o inicio do proximo segmento) definido no bloco
de configuracao.
Prioridade Define por segmento, qual a prioridade seguida; SP ou TIME
tempo ou temperatura. Se temperatura, o controlador
paralisa o set-point e a contagem de tempo sempre
que ultrapassar a banda de tolerancia bAnd do segmento.
Se tempo, 0 controlador cumprir o tempo previsto
para o i da
Banda de Define o desvio maximo toleravel entre a temperatura De 1a100°C
Toleréncia e 0 set-point durante a execugdo do segmento.
Disponivel se no parametro anterior
a prioridade for temperatura.
Alarme do Define se o alarme serd acionado no segmento. OFF: Nenhum relé
Segmento Valido se o pardmetro AL selecionado para ProG, atua neste segmento.
no bloco de configuragao. 1: 0 relé atua
neste segmento.
Il Acionamento do  Define em que ponto do segmento o alarme selecionado Strt Aciona no inicio
[ - Alarme do acionara. Disponivel se PAL selecionado. deste segmento.
Segmento End Aciona no final
deste segmento.
Final do Ao término da edigao do programa,
Programa o display indicara End.
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0 programa permite a elaboragéo de um perfil térmico para o controle automatico de um
processo.

E possivel memorizar até 32 programas com nimero variavel de segmentos, num total de 63
segmentos, e a cada segmento definir: tempos, temperaturas, prioridades (tempo ou tempera-
tura), tolerancias de desvio no caso de temperatura, o alarme AL e suas atuagdes.

Pode-se assim criar rampas e patamares, em que o SP de acordo com os tempos programados
é automaticamente alterado pelo controlador, sem a intervengéo do operador.

SP

Sp 03 SP.04

SP.01 SP.02
SP .05

(End)

tempo
>

Exemplo de um programa de Rampas e Patamares

Para editar um programa

1°) Tracar o perfil do programa desejado como o exemplo da pagina 9.

2°) Se necessario, utilizar saidas de alarme/relé no programa; configurar AL.1 e/ou AL.2 para
ProG.
no bloco de configuragéo.

3°) Habilitar o bloco de programas no pardmetro PG.oP no bloco de configuragao.

4°) Seguir a seqiiéncia de configuragéo do bloco de programas.

Para apagar um programa
1°) Selecionar o programa desejado no bloco de programas.
2°) Selecionar “DEL” no parametro PG.Fn.

Para executar um programa editado
1°) Selecionar o programa desejado no bloco de operagao PG.XX.
2°) Iniciar o programa alterando o pardmetro StAt de “oFF” para “run”.

Para avancar ou retroceder um programa:

1°) Se o programa estiver sendo executado, desliga-lo no parametro StAt = oFF.
2°) Selecionar o segmento desejado no parametro SG.XX.

3°) Ajustar o tempo a ser executado dentro do segmento acima selecionado XX:XX.
4°) Iniciar o programa alterando o parametro StAt de “oFF” para “run”.



Observagdes
e Confirmar se a entrada, o controle, a escala e os alarmes estéo configurados de acordo
com o programa selecionado.

e Ao iniciar o programa, o controlador primeiro aguarda o processo atingir o set-point inicial SP.0.

e Para paralisar o programa, alterar o parametro StAt para “Hold”, e para prosseguir do ponto
que parou, alterar para “run”.
e Para desligar o programa, alterar o parametro StAt para “oFF”. O controle passara a obedecer
o SP.
 Na seqiiéncia da configuragdo de um programa, ao chegar no pardmetro PAL.S o controlador
retorna para t.XX(+1) repetidamente, até que o tltimo segmento seja configurado,
indicando ao final End.
¢ Quando alterado um parametro, é necessario avancar até o final do segmento
para que a alteracdo seja gravada.
¢ Quando um programa est & sendo executado (run), o controlador néo permite alterar
os pardmetros: SP, in.tY, d.P, in.L, in.H, AL.Fn, SG.XX, XX:XX.
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Configuracéo

Display Nome Valores Validos Descricéo
Bloco de Indica que o usudrio esta no bloco de configuragao.
Configuracdo
] Auto Executa a identificagéo e otimizagéo dos pardmetros OFF: desligado.
[ Sintonia p/ o controle PID, obtendo melhor controle do sistema. on: inicia a identifica-
a0 e otimizacéo.
12a9999s.
Banda Ajusta a banda proporcional do controle. OoFF: controlador
Proporcional Ao fim da auto-sintonia este valor € otimizado. opera em on/off
0,12999,9 ue.
Integral Ajusta a integral do controle. OFF: opera sem
Se P="0FF”, este pardmetro ndo ¢ disponivel. integral.
Ao fim da auto-sintonia este valor é otimizado. 129999s.
| Diferencial Ajusta a diferencial do controle. OFF: opera sem
iz Se P="0FF”, este pardmetro ndo ¢ disponivel. diferencial.
Ao fim da auto-sintonia este valor é otimizado. 0,129999s.
Tempo de Ajusta o intervalo de tempo do controle, entre o inicio 1a200s.
m Ciclo de um acionamento e outro.
Se P="0FF"este pardmetro néo ¢ disponivel.
Histerese de Ajusta o intervalo entre o ponto que o controle 0a50%
Controle liga e desliga. Se P ="oFF”, este parametro da escala em u.e
ndo é disponivel
Acéo de Define se o controle é de agao reversa ou direta. RE: acéo reversa
Controle Na ag@o reversa, o sinal de saida de controle diminui (aquecimento)
a medida que o sinal da varidvel de processo se Dir: Agdo direta
aproxima do set-point SP. (refrigeracao)
Na acdo direta, o sinal de saida de controle aumenta
a medida que o sinal da varidvel de processo se
aproxima do set-point SP.
Soft Start Define no momento da energizagéo o tempo minimo 129999s.
para que a saida de controle varie de 0 a 100%.
Se P="0FF”, este pardmetro ndo ¢ disponivel.
Sinal de Seleciona o sinal de entrada. Veja tabela n° 2
Entrada (pég. 7)
Ponto Decimal  Ajusta a posicéo do ponto decimal no display. “XXXX"
Veja tabela n° 2
Minimo de Define o valor minimo da escala de leitura e controle Veja tabela n° 2
Escala para o sinal de entrada selecionado.
Maximo de Define o valor maximo da escala de leitura e controle Veja tabela n° 2
Escala para o sinal de entrada selecionado.
OffSet de Possibilita deslocar o valor da leitura OoFSt
Leitura de -1000 a +1000 unidades
— Filtro Ajusta o tempo do filtro digital para amenizar as OFF: sem filtro
L S Digital interferéncias e flutuagdes do sinal de entrada. 1a200s




Display Nome Valores Vélidos Descricéo
oL Saida Define qual sinal estara presente na saida analdgica. C: Saida de controle
20z D Analdgica Se selecionado a retransmissdo de PV, o sinal de saida PV: Retransmissdo

varia proporcionalmente a escala definida entre in.L e in.H. da leitura.
Sinal da saida  Define o sinal elétrico da saida analdgica. 0-20: 0-20mA.
Analdgica 4-20: 4-20mA
PuLS: PWM - 0/20V
(disponivel somente
p/ saida de controle "c”)
T Alarme Define 0 modo de trabalho do alarme. Veja tabela n° 3a (pag.
]
oo Acdo do Define a condigdo de repouso do contato do relé. no: normal aberto
UL Alarme nC: normal fechado
I Set-Point Ajusta o ponto de atuacao do alarme. DeinLainH
e do Alarme definido no bloco
== de configurag&o.
[T Histerese Ajusta o intervalo entre o ponto em que o alarme 0a50%
oo do Alarme liga e desliga. da escala em u.e.
T 1 Retardo Ajusta um intervalo de tempo entre a ocorréncia OFF: sem retardo
Tz do Alarme do alarme e 0 acionamento do relé. 1a9999s.
Este ciclo se repete sempre que um novo alarme ocorrer.
Dentro do intervalo, a sinalizagao AL pisca
indicando a ocorréncia do alarme.
[mTR]l Duracéo Existindo o alarme, ajusta o tempo de permanéncia OFF: sem
s do Alarme do relé acionado, apds este tempo o relé desliga temporizacao
mesmo ainda existindo o alarme. 12a9999s.
Este ciclo se repete sempre que um novo alarme
ocorrer. Fora do acionamento do relé, a sinalizacao
AL pisca indicando a ocorréncia do alarme.
T Blogueio inicial  Define se ao ligar o controlador, o alarme serd ou néo YES: ¢/ blogueio
2 doAlarme bloqueado até atingir a normalidade de operacéo. inicial.
no: s/ blogueio inicial.
] (] Acesso do Libera o set-point do alarme no bloco de operagéo. YES: ¢/ acesso
[ operador do operador.
ao Alarme no: s/ acesso
do operador.
o _ o Acesso do Libera o acesso e a configuracéo dos programas YES: com acesso
LR operador a0 nos blocos de operagéo e programas. do operador.
Bloco de 10: sem acesso
Programas do operador.
1 = Trava dos Define quais parametros ndo poderdo ser alterados, 0: todos os pardmetros
[ Parémetros sendo possivel a visualizagdo de todos. sdo alteraveis.
1: SP, operacéo e pro-
grama sao alteraveis.

2: SP e operacao

sdo alteraveis.

3: Somente SP

& alterével.

4: Nenhum parametro
& alterével.
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AUTO-SINTONIA: (A.T)
Durante a auto sintonia do PID, o controlador liga e desliga no valor do SP.
Em processos onde oscilacbes de temperatura podem prejudicar, ajustar o SP 10%
abaixo do valor de trabalho para efetuar a auto-sintonia.
A auto-sintonia executa duas oscilaces para identificar os parametros PID, o que em
alguns processos pode levar muito tempo.

Inicio Final AT (PID ajustado)
cp Y ) <
A o Algoritmo AT
< >
Set-Point (SP) / P~
/ * Varidvekde Processo (BV)
ON 100%
ON ON
—p» Saida de Controle
OFF OFF
OFF 0% >
Controle PID

Acio Liga/Desliga

0 procedimento recomendado para execugéo da A.t é o seguinte:

1°) Verificar se o controlador encontra-se instalado corretamente.

2°) Verificar se o tipo de entrada e seus limites estdo adequados a aplicagéo.

3°) Verificar se a saida de controle esta selecionada e programada corretamente.
4°) Assegurar que nenhum alarme ira interferir na A.t.

5°) Assegurar que o atuador responda ao controlador.

6°) Desligar qualquer programa em andamento.

7°) Programar o ponto de operagéo em SP ou SP-10%.

8°) Selecionar no bloco de configuragao o pardmetro A.t para YES.

Observagdes

* Nao alterar o SP durante o processo de sintonia, o que abortara o processo voltando
o0s pardmetros ao estado anterior.

 Durante a execugdo da sintonia automatica, a fungao de soft-start é desativada.
De forma bésica, se a auto sintonia ndo resultar em um controle satisfatorio, e/ou este
necessite ajuste, proceda conforme tabela abaixo.

Display Parametro Problema Verificado Solucéo
[} Banda Resposta Lenta Diminuir
! Proporcional Oscilagéo Aumentar
’7 Taxa de Resposta Lenta Diminuir
! Integracdo Oscilacdo Aumentar
] Tempo Resposta Lenta ou Instabilidade Diminuir
[} Derivativo Oscilagao Aumentar




ALARME

Na tabela abaixo estao listados os modos de operacéo juntamente com a representacéo gréfica
de funcionamento:

Modo de

Display Representagao Grafica 0BS.
Operacao
Em fungéo
Praob do Depende do Programa de Rampas e Patamares
Programa
AXSP
ON Para AX.SP
* s AXSP Positivo
Alarme OFF
d + F.L | Dbiferencial L
de baixa AXHY 1
ON Para AX.SP
* Negativo
OFF P
ON |- ParaAX.SP
{ Positivo
Alarme OFF PV
d + F H | oiferencial L3
dealta AXHY ]
on b ParaAX.SP
Y Negativo
OFF v
AXHY —
ON 2 Para AX.SP
* Positivo
Alarme OFF
d ”C Diferencial
de banda AXHY
on b ¥ ParaAX.SP
* * Negativo
OFF
AXHY
, Alarme oN A\ Independe
L Baixa * do Set-Point
OFF
AXHY ———————
H Alarme on | Independe
Alta * do Set-Point
OFF
Alarme ON -
o £ F Desligado
OFF
SP: Set-Point. AX.HY: Histerese do Alarme.
Legenda: PV: Leitura. OFF:  Relé Desligado
AX.SP: Set-Point do Alarme. ON:  Relé Ligado.

Obs: AX.rt=0FF e AX.PL=0FF.



CALIBRAGAQ

Display Nome Valores Vélidos Descricéo
[l Bloco de Indica que o usudrio esta no bloco de calibragao.
[ Calibragéo
|‘ Ajuste de zero  Desloca a leitura para corrigir os valores 0a+1000 u.e.
IR ' da Leitura proximos do inicio da escala in.L.
.- Ajuste de span  Desloca a leitura para corrigir os valores 0a=1000 u.e.
1, l I da Leitura proximos do final da escala in.H.
Ajuste de zero  Desloca o sinal de saida analdgica A.o para 0 ou 4mA, 0a=+1000
da Saida de acordo com o sinal selecionado no parametro A0.SG
Analégica no bloco de configuragao.
Ajuste de span  Desloca o sinal de saida analdgica A.o para 20mA. 0a 1000
S
Analdgica

Entrada

Ex: Um controlador programado para uma escala de 0,0 ~ 800,0 (in.L=0,0 e in.H=800,0.).
Aplicando com um calibrador um sinal préximo a 1% de 800,0 = (8,0), obtemos uma leitura
de 5,0 (desvio de -3,0) e aplicando 99% de 800,0 = (792,0) obtemos 794,5 (desvio de +2,5).
Para corrigir a leitura, ajustar C.in.L para +3,0 e C.in.H para -2,5.

Saida

Ligar um miliamperimetro na saida analdgica e incrementar ou decrementar o valor de
C.Ao.L e C.Ao.H até que o valor da saida seja igual ao parametro Ao.SG (0-20mA ou 4-20mA).
Obs: Para retornar & calibracéo de fabrica, voltar os parametros de calibracao a zero.



FALHAS

Erros de ligacdo e configuracéo representam a maioria dos problemas e chamados de

assisténcia técnica, ocasionando: custos adicionais, perda de tempo e insatisfagéo.
A revisdo final das ligagdes elétricas e parametros do controlador podem evitar esses problemas.

0 controlador apresenta algumas mensagens que tem o objetivo de auxiliar o usudrio

na identificacéo de problemas:

Display Controle

Defeito

= 1 Desligado / minimo

Erro no programa de rampas e patamares.
Escala configurada fora da aplicagao.

= =) Desligado/minimo

Erro no programa de rampas e patamares.
Casa decimal configurada diferente da aplicacéo.

= = Desligado / minimo

Erro no programa de rampas e patamares.
Alarme AL no configurado para ProG.

Desligado / minimo
[T

i;e E2 ; “——oF1
E2
E3 E3

T.C. PT100

—F1 \ —oEl
%EZ %EZ
E3 E3

Desligado / minimo

Desligado / minimo

El £ £l 4-20mA/15V
% % Esz s
E2 —F2 £2
L oF3 £3 E3

——p
Ligagao Invertida

4-20mA/1-5V.
— —82

— of3

GARANTIA

A Contemp Ind. Com. e Servigos Ltda garante que o controlador ETC46, relacionado na Nota
Fiscal de venda, esta isento de defeitos e coberto por garantia de 12 meses a contar da data de

emisséo da referida Nota Fiscal.

Ocorrendo defeito dentro do prazo da garantia, o produto devera ser enviado a Contemp,
onde sera reparado ou substituido sem dnus, desde que comprovado o uso dentro
das especificacdes técnicas do produto.
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